1540H504 Ed.03 (D)

we make it easy

C € PID Wachter Format 48 x 48 mm

Wachter, fiir die PID-kontrollierte Anzeige und Steuerung von Prozessen fiir Anwendungen, die eine
exakte Steuerung der Prozesse erfordern, wie z.b. Wasser-bzw. Olkiihlung, Ofen, Gasbrenner,
Kunststoff Spritzgussmaschinen, etc.

Eingang fir Fihler Typ 4-20 mA, Pt100, Thermopaar J oder K. Die Ausgénge mit Relais kdnnen fir
die Steuerung und/oder Alarme verwendet werden. Weiterhin steht ein logischer Ausgang/Eingang
flr Steuerung bzw. Alarm zur Verfiigung.

1-Versionen und Referenzen

Modul Modul Modul
Modell | Modul CT 4-20mA/0-10V]  RS485 PAPYE] Stromversorgung

AKO-15400]  Nein ein Nein ein 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15401 Ja ein Nein ein 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15402 Nein ein Ja ein 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15403 Ja ein a ein 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15410] _ Nein ein ein Ja 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15413 Nein Ja ein Ja 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15415 a Nein ein a 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15430 ein Ja ein ein 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15437 ein a Ja ein 20 bis 48 V AC/DC
AKO-15450 ein ein Nein ein 100 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15451 Ja ein Nein ein 100 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15452|  Nein ein Ja ein 00 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15453 a ein E ein 00 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15460 Nein ein ein a 00 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15463 Nein Ja ein a 00 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15465 Ja Nein ein a 00 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15480 Nein Ja ein Nein 100 bis 240 VAC 50/60Hz
AKO-15487 Nein Ja Ja Nein 100 bis 240 VAC 50/60Hz

2- Installation

Die Steuerung muss an einem Platz installiert wer-

den, der gegen Schwingungen, Wassereintritt und

korrosive Gase geschiitzt ist und dessen Umge- £ | BOHRUNG

bungstemperatur die in den Technischen Daten spe- | | INSTALLATION

zifizierten Grenzwerte nicht libersteigt.

Damit die Steuerungen einen IP55-Schutzgrad ha- o R

ben, muss die Dichtung zwischen Gerét und dem
Rand der Einbaudffnung ordnungsgemaB angebracht werden. Um eine korrekte Ablesung der Werte
zu gewahrleisten, muss die Fiihler an einem Ort angebracht werden, an dem keine thermischen Ein-
flisse herrschen, welche die zu messende bzw. zu kontrollierende Temperatur beeinflussen konnten.

1- Befestigung
Fiir die Befestigung des Wachters sind die Verankerungen oben und unten anzusetzen und festzu-
driicken, bis sie in die seitlichen Fiihrungen des Wachters einrasten. Die Verankerungen zum Paneel
hinschieben, damit derWéchter befestigt st.

2.2- Kabelanschlisse — ___________

. " " - 1
Die Fiihler und das dazugehllle Kabel NIEMALS miis- :R<22:ﬂzl?§/i o QLSSUALNGS
sen zusammen mit Leistungs-, Steuerungsoder Strom- 1 Dl t 14-20mA/0-10V
versorgungskabeln in einer Leitung installiert werden. e =oé 0lin =00 | STROMUMFORMER:
Der Stromkreis muss mit einem Unterbrechungs- [y L _l___,a
schalter von mindestens 2 A, 230V, ausgestattet sein, L= gl’élg @j
der nahe am Gerdtangebracht werden muss. Das Spei- N—2Q—-=— @1 R2
sekabel muss vom Typ HO5VV-F2x 0,5 mm’ oder MC}E e
HO5V-K 2x0,5 mm’ sein. Die Kabel zum Anschluss ‘O] |@12] AR
der Relaiskcgntakte m[]sszen einen Querschnitt wi- e T 2oEreTalel! :§+
schen 1'mm’und 2,5mm’ haben. Beim 4-20 mAKon- 5. ——°@] 7 ¢ |9 |@1 70
trolleingang ist es notwendig, den mitgelieferten Wi- Sk eneang 1 T [ -KOMMUNKAT\ONS
derstand von 2,49 q zwischen den Anschlussklem- '_-_-_-Gl“_-JE_-A-_._. RSt

men 10 und 11 anzuschlieBen. |

3- Einstellung und konfiguration

Die Koniguration darf ausschlieBlich von Personen durchgefiihrt werden, die mit der Funktion und
den Mdglichkeinten des Geréts vertraut sind, in das die Steuerung eingebaut wird.
3.1Temperatureinstellung

Werkseitig ist der EINSTELLWERT (Set Point) fiir das Gerat auf 0,0 °C eingestellt.

-Die Taste PRG 3 Sek. lang fiir EINSTELLUNG SP1 oder SP2 ANDERN gedriick halten. Es wird SP1 angezeigt.
-DieTaste . oder W driicken, um EINSTELLUNG 1 oder 2 AUSZUWAHLEN.

-Die SET Taste drlicken, um die

35ek.

EINSTELLUNG ZU VERANDERN. C) O @ A @ .9
Es wird der Wert der =X =2 1 =% £
AKTUELLEN EINSTELLUNG (Set b= £33 3 =) gii
Point) angezeigt. ! 0] ' 0] v g

TEMPERATUR-
ANZEIGE

-MitdenTasten A oder W den
EINSTELLWERT ANDERN (Set
Point) nach oben bzw. unten ver-
andern.
-Fiir NEUER EINSTELLWERT WERT BESTATIGEN die Taste SET driicken. Daraufhin wechselt das Dis-
play wieder auf die TEMPERATURANZEIGE.
3.2 Konfiguration Parameter
Ebene 1 Meniis
-Die Taste PRG 10 Sekunden lang gedriickt halten. Dadurch gelangt man in den Programmiermo-
dus STUFE 1 MENUS und am Display wird das erste Men(i" SPCF" angezeigt.
-Mit der Taste . gelangt man zum nachsten Men( und mit der Taste W geht man zurlick zum vor-
hergehenden.
-Bei Betdtigung der Taste PRG, kehrt die Steuerung wieder auf den Zustand TEMPERATURANZEIGE zuriick.
Erscheint die Meldung PAS, muss das unter Parameter PAS1 von Men(i PAr zum Zugang zur Pro-
grammierung der MENUS STUFE1 eingestellte PASSWORT eingegeben werden.

AKTUELLER NEUER
EINSTELLWERT EINSTELLWERT

TEMPERATUR-
ANZEIGE |

10 Sec.

EBENE 1
MENUS

EBENE 2
PARAMETER |

@@@@

EBENE 3
WERTE

-Mit den Tasten . oder w7 WENN PROCRANMIERT
NUMMER WAHLEN und
das programmierte PASS-
WORT-ANZEIGE.

-Mit der Taste SET betéti-
gen das PASSWORT BE-
STATIGEN. Es erscheint der
erste Men(i “SPCF”.
Ebene 2 Parameter

-Im gewtinschten Meni der
STUFE 1 MENUS der Taste

SET. drlicken. Die Program-

®

BESTATIGEN

PARAMETER
| ANZEIGEN
IR NEUEN WERT

PASSWORT
BESTATIGEN

mierung STUFE 2 PARAME- !
TER ist aktiv. Am Display er- | ; T | SN SN
scheint der erste Parameter ! [ e E
des ausgewahlten Menis. ; |svITAdR
-Mit der Taste a gelangt e Ll P

= 9 9 €rg—
man zum nachsten Para' PROGRAMMIERUNG VERLASSEN VERLASSEN

VERLASSEN ~ AUF EBENE 1 AUF EBENE 2

meter und mit der Taste w7
gehtman zurlick zum vorhergehenden.
-Driicken auf der Taste PRG das Kontrollgerat zur STUFE 1 MENUS zuriick.
Ebene 3 Werte
-Zur Anderung des gewtinschten Parameters die Taste SET dricken.
-F(ir WERT ANDERN die Tasten . bzw. wrbetétigen.
-Fiir NEUEN WERT BESTATIGEN die Taste SET driicken. Die Programmierung wechselt wieder auf
die STUFE 2 PARAMETER.
-Mit der Taste PRG kehrt man auf die STUFE 2 PARAMETER zuriick, ohne denWert zu dndern.
HINWEIS: Wenn in den 0.g. Phasen 25 Sek. lang keine Taste betatigt wird, kehrt die Steuerung automa-
tisch auf den Modus TEMPERATURANZEIGE zurlick, ohne dass der Wert des Parameters geandert wird.

4- Betrieb

Taste PRG:Annahme der Alarme und Abschalten der Alarmausgénge. Bei Betatigung Ciber 3 Sekun-
den wird die Temperatur SP des EINSTELLWERT (Set Point) angezeigt. Bei Betatigung tiber 10 Sekun-
den wird die erste Ebene des Parametermentis SPCF angezeigt. Ausgang Programmierebene.

Taste W Annahme der Alarme und Abschalten der Alarmausgéange. Im Programmiermodus wird
der angezeigte Wert gesenkt.

Taste a.: Annahme der Alarme und Abschalten der Alarmausgange. Im Programmiermodus wird
der angezeigte Wert erhdht.

Taste SET: Annahme der Alarme und Abschalten der Alarmausgange. Bei Betatigung tiber 3 Sekun-
den wird die Funktion Autotune aktiviert, wenn AtEn=1. Abschalten der Funktion Autotune. Im Pro-
grammiermodus wird der neue Wert bestatigt.

LED OUT1:Anzeige KONTROLLE 1 aktiviert.

LED AL1: Alarmanzeige 1 aktiviert (ON). Aufblinken: Alarm 1 erkannt, Relais abgeschaltet aber Auf-
rechterhaltung der Anzeige.

LED OUT2/AL2: Anzeige KONTROLLE 2 oder Alarmanzeige 2 akti-  LED LED
viert (ON). Bei Aufblinken mit Alarm 2: Alarm 2 ist erkannt, das Re- J U H

lais ist deaktiviert, die Anzeige wird jedoch weiter aufrechterhalten.  LED =1

LED AT: Anzeige flr Autotune activiert. AT

) HHB.E
4.1 Kontrollen 1 und 2 sowie der alarme

SET
SELBSTEINSTELLUNG: Die Taste SET 3 Sekunden lang drU- PG ) A SE,‘
cken, um eine SELBSTEINSTELLUNG (AUTOTUNE) zu aktivie- ¥ \
ren. Die Steuerung konfiguriert automatisch die Parameter, da- TAaBSTe Taste

mit diese den Prozessparametern entsprechen. AUF

Verstarkungsgrad (GAin): Konfiguration des Proportionalausgangs auf die Amplitude des Feh-
lersignals.

Integralzeit (ti): Eliminiert den Endfehler durch die Regulierung des Ausgangs proportional zur
Amplitude und Dauer des Fehlersignals.

Ableitungszeit (td): Bestimmt die Reaktion der Steuerung in Funktion der Anderung der Pro-
zesstemperatur. Vermeidet iiber-und Unterimpulse. Wird auch dazu verwendet, um bei einer pl6tz-
lichen Anderung des Einstellwert auf den Wert der Prozessvariablen einzuwirken.

Funktion DIREKT

HC1 =0 fir KONTROLLE 1 HC2 = 0 fiir KONTROLLE 2
dif1> 0 diF2 >0

Funktion INVERTIERT
HC1 =1 fiir KONTROLLE 1 HC2 = 1 fiir KONTROLLE 2
diF1 >0 diF2 >0
SR
WERTE
SP2  SP2 + diF2
Aus Ein

WERTE
SP1 SP1 + diF1
Ein Aus

WERTE
SP2  SP2 + diF2
Ein Aus

WERTE
SP1 - SP1 + dif1
Aus Ein

diF2<0!

SP2 - diF2  SP2
Aus Ein

dift<o!

SP1 - dif1 SP1
Aus Ein

diF2<0!

SP2 - diF2  SP2
Ein Aus

dift<o!

OFE

SP1 - dif1 SP1
Ein Aus

WERTE WERTE WERTE WERTE

Funktion DIREKT
HC1=0 diF1>0 SP2>0

Funktion INVERTIERT
HC1=1 diF1<0 SP2<0

SP1-SP2-diF1 SP1-SP2
Ein Aus

ON

C1

SP1-diF1 SP1
Ein Aus

1

SP1 SP1 + diF1
Aus Ein

OFF WERTE

ON

c2

SP1+SP2  SP1+SP2+diF1
Aus Ein

OFF WERTE
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02C=2 Neutraler Bereich cdin Konfiguration Digitaleingang wenn Clo=2, 3,4 0 0 )
on : (0=AuBenalarm) (1=Veranderung des Einstellpunkts) (2=Berieb-Stopp)
1 JPo | Umkehrung des Zustands des Digitaleingangs (O=Kontakt geschlossen) (1=Kontakt offen) | 0 0 1
— WERTE IdY | Aktivierungsverzogerung des Digitaleingangs (sek.) 0 0 250
SP1 At SPT USI1] Variation des Einstellwerts 1 SP 1 wenn Cdin=1 (°CPFmA) [-99,9 [ 0,0 [ 2500
on no Ebene 2 Parameter PID (nur wenn rEG=0)
2 Ebene 3 Beschreibung Werte | Min. | Def. [Max.
- YRR IGAin| Verstarkungsgrad (siehe Abschnitt 4.1) (%) 0 50 100
SP1 SP1 4+ dif ti | Integralzeit (siehe Abschnitt 4.1) (sek.) 0 100 | 999
Aus Ein - —— -
. . td | Ableitungszeit (siehe Abschnitt 4.1) (sek.) 0 25 | 999
Alarm 1 Operation Alarm 2 Operation ToUt| ZeiSteueryiis ) 70 2.0 1000
tAL1=1 (Min) tAL1=0 (Max.) tAL2=1 (Min) tAL2=0 (Max.) AtEn| Sperre Taste AT (O=mit Sperre) (1=ohne Sperre) 0 0 1
0 . ' . Ebene 2 Parameter Alarm 1
oN =1 - - - Ebene3  Beschreibung Werte [Min. [Def. [Max.
AL1 AL1 AL2 AL2 tAL1][ AlamtypT (0=Max) (1=Min) (2=Max-+Min) 0 [ o0 [ 2
OFF = 5
SiACo1 =0 ALl ALt1+Adi1 AROADT AHDT  WERTE  SIACO2=0 A2 ALLADR AHOADD | AHE  WERTE AHt1 M.axfyrAlarm1 (CPEmA) | -99,9 ] 99,9 2500
SIACOT =1 SPI+ALt SPI+ALtI+AdiT  SPI+AHt1+Adi1 SP1-+AHt! SiACo2=1 SPI+ALt2 SPI+ALt+Adi2 SPI+AHT2+Ad2 SP1+AHI2 ALt1| MinfirAlarm 1 (°C/°F/imA) | -99,9 | -99,9 | 2500
SiACo1 =2 SP2+ALt1 SP2+ALt1+Adi1 SP2+AHt1+Adi1 SP2+AHt1 SiACO2=2  SP2+AlLt2 SP2+ALt2+Adi2  SP2+AHt2+Adi2 SP2+AHt2 ~ -
Ein Aus Aus Ein Aus Arrét Aus Ein Col Konfiguration des Alarms 1 (0=Absolut) 0 0 5
ACo1 ist der Konfigurationsparameter des Alarms 1 ACo2 ist der Konfigurationsparameter des Alarms 2 m,:RElaUVzum Ensteliwert SP1) (2=Relati zum Einsteliwert SP2)
AdI1| Differenzwert des Alarms 1 (°CPFimA) | 1,0 1,0 | 20,0
dE1| Alarm 1Verzogerung ab dem Moment der Aktivierung (min.) 0 0 ] 250
5 - Z u be h Or AKO-14918 do 1| Alarm 1Verzogerung bei Inbetriebnahme (min.) 0 0 | 250
. Optionale Deaktivierung des Alarmausgangs bei einmaliger Betatigung einer der Tasten.
PARAMETERUBERTRAGUNG AtA | (0=Deaktivierung des Alarmausgangs erlaubt) 0 0 1
(1=Deaktivierung des Alarmausgangs nicht erlaubt)
Tragbares Servermodell AKO-14918, ohne Stromversorgung, Ebene 2 Parameter Alarm 2 (Wenn Clo=0, 4, R1=Alarm 2)
auf de?'n die Parameter von einer Steuerung mit Stromversor-  Ubertragung Ebene 3 Beschreibun, Werte |Min. | Def. | Max.
gung tibertragen werden kénnen. Von diesem Server aus kon- AL2| Alarmtyp2 (0=Max) (1=Min) (2=Max+Min) 0|02
nen die Parameter auf identische Steuerungen mit Stromversor- MEJU_”EJﬁ AH 2] Maxfir Alarm 2 (CPFmA) | -99,9 [999,9] 2500
qung tibertragen werden. ALE2| i fir Alarme 2 CCPFmA) | 99,9 | -99,9 | 2500
. . Konfiguration des Alarms 1 (0=Absolut)
6-Wartu ngu ndWarnhinweise COZ (1_Relatv zum Einstelwert 1) (2=Relativ zum Enstelwert SP2) 01 0|2
. M . . . Diffe rtdesAl 2 °CPFImA) | 1 1,0
Oberfliche des Steuergeréts mit einem weichen Tuch, Wasser und Sei- Agézz A;afyfgz\fevf;bngunggsdem ot ARG Em\'n = ) (')0 2 2228
fe ab(\jmschlen.| Kellne| Ecﬂe?e&ndeq Relnlgupgslmlnel, Re(ljnlgungsben— Programmierung 02| Alorm 2Verbgerung bel betiebrahme ) T o T
Zin oder Mittel mit Alkohol oder Ldsungsmitteln verwenden. . - Ebene 2 ParametenRllieman
Die unsachgemaBe Verwendung der Steuerung entgegen den Herstelleranweisungen kann die Wirkung Ebene 3 Beschreibung Werte | Min. [ Def. [Max.
der Sicherheitsvorrichtungen des Gerdts beeintrachtigen. PdE | Anfangsparameter (1=JA, Konfiguration auf " Def"” und Programmierung verlassen) 0o | o1
Zum einwandfreien Betrieb des Geréts diirfen ausschlieBlich die von AKO gelieferten Sonden verwendet Ptr | Parameter Gbertragen (0=Deaktivert)(1=Senden) (2=Empfangen) 0] o2
werden PAS 1| Passwort zu Parametern und Information 0 2 999
' . CAd | Adresse filr Dateniibertragung 0 0 254
7- Menis, parameter und meldungen Ebene 2 CT Stromtransformator Parameters (wenn Cten=1 in Modul CT)
f : " f Ebene 3 Beschreibung Werte |Min. [Def. | Max.
(Die Werte der Spalte Def. sind werkseitig programmiert.) CEHAl axa Ao T ) 0.0 11000] 1000
CELA| Min fiir Alarm CT (A) 0,0 [ 0,0 1000
Parameter des Einstellwerts (Set Point) Ctdy Alarm CT Verzogerung ab dem Moment der Aktivierung (min.) 0 0 250
Ebene 3 Beschreibung Werte Min. Def. Max. [CLUA| Intensitatslastswert (Anzeige) () 00 [Wertef100,0
L1 | Blockierung unterer einstellwert 1 (Kleinere Werte sind nicht einstellbar) (°CPFmA) [-99,91-99,9] HL1 Ctin Primére[\nlensitét.S\f/erlCTTransformator Q) 0 25 | 99
L1 [ Blockierung oberer einstellwert 1 (Hhere Werte sind nicht einstellbar) (CPFmA) | LL1 ]999,9] 2500 Ctou| Sekundarer Intensitatswert CT Transformator (0=0,054) Q) 0 0 |99
An | Kalibrierung Fiihler (Offset) (°CPFmA) | -20,0] 0,0 | 20,0 CtEr] Zustand KONTROLLAUSGANG 1 wenn Alarm fiir CT (0=OFF) (1=Ohne Wechsel) 0 1 1
Blockierung unterer einstellwert 2 (°CIPFImA) CtLC| Alarmspeicher durch CT (0=Ohne Speicher) (1=Mit Speicher) 0 1 1
L2 (Kleinere Werte sind nicht einstellbar) (nur KONTROLLE 2 Clo=1,2,3) -99.91-99,9| HL2
Blockierung oberer einstellwert 2 CCPFImA) AH1 | Blink mit Temy - Die Temperatur der Fihler tiberschreitet den in AHt1 programmierten Param.
HL2 | (i shere Werte sind nicht einstellbar) (nur KONTROLLE 2 Clo=1,2,3) LL2 199992500 AH2 [ Blink mit Temy ~ Die Temperatur der Fuhler Uberschreitet den in AHt2 programmierten Param.
ne 2 Parameter Konfiguration AL1 | Blink ige mit Temp - Die Temperatur der Fiihler liegt unter dem in ALt1 programmierten Param.
Ebene 3 Beschreibung Werte | Min.|Def. | Max AL2 | Blinkanzeige mit Temp - Die Temperatur der Fiihler liegt unter dem in ALt2 programmierten Param.
PhS | Auswahl Sondentyp (0=Pt100) (1=Td)) (2=TcK) (3=4-20mA) 0] o3 | EAL | Blinkanzeige mit Temperatur- Digitaleingang aktiv_
HES | Skalenwert Viax. fir Sondentyp in mA (Nur wenn PbS=3) 99,9 [ 100,0] 2500 | StoP SEeuerung Aus wenn Cdin=2 unq digitaler Eingang aktiv __ i
LES | Min. Skalenwert fur Sondentyp in mA (Nur wenn PbS=3) 999 0 2500 E1 Fithler gestort (offener Stromkreis, Kurzschluss, Temperatur nicht in Bereich)
bES Blockierung der Skala zwischen HES und LES (Nur wenn PbS=3) 0 0 EE | EEPROM .Spe|cherfeh|er
(0=Freie Skala) (1=Blockierte Skala) 1 rA_| RAM Spelcherfeh\e‘r i
Steverungart (0=PID Tor KONTROLLE 1) (1=ON/OFF Tor KONTROLLE 1) PAS | Aufforderung zur Eingabe des Zugangscodes (Password) zur Programmierung von Parametern
rEG (KONTROLLE'Z immer ONJOFF. nurwenn Clo=1,2,3) 0 0 1 ACt BIinkanzgige mit Temperatu( - D'\e'Lastimens'\t.a't im Stromtrafo ul?erschreitet den in CtHA
HCA | Betriebsart der KONTROLLE 1 (0=Direkt, Kal (1= Invers, Fe) ) ] ] programmierten Parameter oder ist kleiner als der in CtLA programmierte Parameter
Betiebsart dor KONTROLLE 2 - - ---= | Falsche Auflésung - Siehe Parameter rES

(0=Direkt, Kalt) (1= Invers, Heiz) (Nur wenn Clo=1,2,3)

Verhaltnistyp des Ausgangs von KONTROLLE 1, KONTROLLE 2 (Nur wenn Clo=1,2, 3)
(0=2wei unabhangige Stufen) (1 = Zwei verkniipfte Stufen) (2 = Neutraler Bereich)
Modalitét der Temperaturanzeige (0=Ganzzahlig in °C) (1=Ein Zehntel in °C)

rES (2=Ganzzahlig in °F) (3=Ein Zehntel in °F) (4=Ganzzahlig in mA) (5=Ein Zehntel in mA) 0 1 5
Er1 | Zustand der KONTROLLE 1 bei gestorter Fiihler (0=OFF)(1=0N) 0 0 1
Er2 | Zustand der KONTROLLE 2 bei gestorter Fiihler (Nur wenn Clo=1,2,3) (0=OFF) (1=0N) 0 0 1
|CtEn| Ein/AusAlarm CT (0=Aus) (1=Ein) 0 1 1
Ebene 2 Konfigurationsparameter Repeater oder Konverter 4-20 mA
(nur wenn Clo=0, 1,2) und Modul 4-20 mA / 0-10 V
Ebene 3 Werte [ Min. [Def. |Max.
[AHES]| Max. Skalenausgangswert fiir 20mA/ 10V (wenn PbS=0, 1,2,) (wenn PbS=3, AHES=HES)[ -99,9 [ 200,0 2500
Min. Skalenausgangswert fiir 4 mA/ 0V (wenn PbS=0,1,2,) (wenn PhS=3, AHES=HES) | -99,9 | -50,0 | 2500
Ebene 2 Parameter Konfiguration ON/OFF (nur wenn rEG=1) oder (Clo=1, 2, 3)
Ebene 3 Beschreibung Werte | Min. | Def. |Max.
Differenzwert KONTROLLE 1 (Hysteresis) (nur wenn rEG=1) (°CPF/mA) [ -50,0] 1,0 | 50,0
Differenzwert KONTROLLE 2 (Hysteresis) (nur CONTROL 2 Clo=1, 2, 3) (°CPFmA) | -50,0] 1,0 | 50,0
Mindestzeit von KONTROLLE 1 auf ON (nurwenn rEG=1) (sek.) 0 0 250
2| Mindestzeitvon KONTROLLE 2 auf ON (nur KONTROLLE 2 Clo=1, 2,3) (sek.) 0 0 250
Mindestzeit von KONTROLLE 1 bei OFF (nur wenn rEG=1) (sek.) 0 0 250
2| Mindestzeit von KONTROLLE 2 bei OFF (nur KONTROLLE 2 Clo=1, 2, 3) (sek.) 0 0 250
ne 2 Konfiguration digitaler EINGANG/AUSGANG (1/0, 5-, 6+) und Relais R1, R2, R3

Ebene 3 Beschreibung Werte | Min. [Def. | Max.
Konfiguration des digitalen Eingangs / digitalen Ausgangs und Relais R1,R2, R3
(0=Digitaler Ausgang SSR Steuerung 1, R1=ALARM 2, R2=ALARM 1) *
(1=Digitaler Ausgang SSR Steuerung 1, R1= KONTROLLE 2, R2=ALARM1) *
Clo (2=Digitaler Eingang, R1=ALARM 1,R2=KONTROLLE 1, R3=KONTROLLE 2) * 0 0 4

(3=Digitaler Eingang, MODUL4-20mA/0-10V KONTROLLE 1,
R1=KONTROLLE 2, R2=ALARM 1) (nur mit MODUL 4-20 mA/0-10V)
(4=Digitaler Eingang, MODUL 4-20 mA/0-10V KONTROLLE 1,
R1=ALARM 2, R2=ALARM 1) (nur mit MODUL4-20 mA/0-10V)
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*Mit Modul 4-20 mA / 0-10 V wirkt sie nur als Repeater/Konverter.

8- Technische Daten
Temperaturbereich je nach konfiguriertem Sondentyp:

PETOO o -99,9°C bis 850,0°C (-148 °F bis 1562 °F)
TREIMOPAAI ... -99,9°C bis 800,0 °C (-148 °F bis 1472 °F)
Thermopaar K. -99,9°C bis 1370 °C (- 148 °F bis 2498 °F)
4-20mA 4mA = 0% bis 20 mA = 100%
Bereich des EINStEIWEIS T .........cviviiieiieie et -99.9 bis 2500
Bereich des Einstellwerts 2 -99.9 bis 2500

Auflosung, Einstellwert und Differenzwert . ..0,1 oder 1 konfigurierbar durch rES Parameter
GENAUIGKEIL ... +0,25 % (Pt100, Td, TcK); £1,5% (mA)
R1/0UT: KONTROLLE 2 0.ALARM 1 0. 2, (konfigurierbar durch Clo Param.) ...SPST-NO, 6A, 250V, cosg=1
R2/AL: KONTROLLE 10.ALARM 1, (konfigurierbar durch Clo Param.) ................. SPDT, 5A, 250V, cosp=1
R3: KONTROLLE 2, (Geréte mit Modul Relais 3) (konfigurierbar durch Clo Param.):SPDT, 5A, 250V, cosp=1

Max. LEIStUNGSAUINANME ... 3VA
ADEItSEEMPEITUIDEIEICH «...vvovvve 0°Chis 55°C
Lagerumgebungstemperatur. -30°Chis 70°C

Installationsklasse.... IlgemaB Norm EN 61010-1
Verschmutzungsgrad .. ...IlgemaB Norm EN 61010-1
Doppelte Isolierung zwischen Stromversorgung, zweitem Stromkreis und Relaisausgang.

AKO ELECTROMECANICA, SA.L.

Geringfligige Anderungen der Materialien gegentiber den Beschreibungen in den technischen
Datenblattern vorbehalten.Aktualisierte Informationen finden Sie auf unserer Website: www.ako.com
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