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AKO-D14730-C

Mapa MODBUS en controladores AKO-D14730

Introduccion

Este documento esta orientado a describir al usuario el funcionamiento del protocolo serie de comunicaciones MODBus RTU implementado por AKO en los
controladores multisonda. Se debe tener en cuenta que se asume que el usuario que quiera interactuar con cualquiera de nuestros equipos con capacidad de
comunicacion, tiene conocimientos minimos del protocolo.

Especificaciones técnicas

Comunicaciones rs-485

A nivel fisico, los equipos AKOCore admiten su conexion a un bus de comunicaciones RS-485 con otros equipos, se trata de una conexion multipunto donde la
distancia méxima es de 1200* m. La configuracion de dicho bus debe ser idéntica a la presentada en la siguiente tabla:

CONFIGURACION SERIE RS-485

Baud Rate 9600%*, 19200, 38400, 57600
Longitud de datos 8 bits

Bit de paridad No

Bits de Stop 1 bit

Protocolo modbus

El protocolo define una configuracion de red donde convive un dispositivo gestor de la red (méster), y uno o varios esclavos, hasta un maximo de 32 dispositivos
conectados en red (247 en caso de colocar repetidores en la red RS-485).

Dentro de los dos modos de transmision definidos por el protocolo: ASCII y RTU (Unidad de terminal remota), AKO adopta el RTU. Hay que decir que en una red de
dispositivos conectados mediante el protocolo MODBUS no se pueden compartir dispositivos utilizando diferentes modos de transmision.

El formato de datagrama en modo RTU es:

o ama |_orecion |_Fnion T _povs |G _]_Fnona

35T 1 byte (1 a 247) 1 entero Max. 126 enteros 1 entero

~¢——— longitud méaxima 255 bytes ——p

La unidad minima de dato es el entero (2 bytes)
T es el tiempo de transicion de un caracter.

Funciones MODBUS definidas

AKO resuelve la gestion de sus dispositivos utilizando varias funciones basicas del protocolo MODBUS:

m Definicion Descripcion del funcionamiento

03 Read holding registers Lectura de multiplos registros
06 Preset single registers Escritura de un registro
16 Preset multiple registers Escritura de maltiplos registros
Definiciones
N Valor numérico.
Nx10 Valor numérico multiplicado por 10, hay que dividirlo por 10 para representarlo correctamente.
Nx100 Valor numérico multiplicado por 100, hay que dividirlo por 100 para representarlo correctamente.
UTF8 2 bytes utf8 (para representar textos)
BITS Mapa de bits, cada bit representa un valor, 0 = no activo, 1 = activo.
R Solo lectura. (Parémetros a mostrar al usuario en la seccion de parametros)
w Lectura y escritura. (Pardmetros a mostrar al usuario en la seccién de pardmetros)

* Distancia maxima a 9600 bauds, la distancia se reduce al aumentar el baudrate.
**Valor por defecto.
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Parametros
Permite ver y editar los parametros de funcionamiento.

Regulacién y control (rE)

O e e S T KT T S

Nx10 Ajuste de temperatura (Set Point)
201 Nx10 W CO Calibracion de la sonda 1 (Offset) »20.0 - 20.0 -20 0.0 20
202 Nx10 W C1 Diferencial del SP (Histéresis) 0.1-20 0.1 2 20
203 Nx10 W 2 Bloqueo superior del punto de ajuste 3-8 a B B
204 Nx10 W a3 Bloqueo inferior del punto de ajuste A-C2 A A Q2
0=0FF; 1=0N;
2=Media seguin
Gltimas 24 h previas
al error de sonda;
. ' . o 3=0N-OFF segin C7
s w W Sl GmeidoebsBmnas Gty 0 0 4
siempre OFF);

4=% de salida
analdgica fija durante
error de sonda (segun

A17)
206 N W c7 Tiempo del relé en ON en caso de sonda 1 averiada 0-120 0 10 120
207 N W c8 Tiempo del relé en OFF en caso de sonda 1 averiada 0-120 0 5 120
208 Nx10 W C12 Variacién del SP por entrada digital (O=desactivado) C3-SP - C2-SP a-SP 00 C2-SP
209 N W 17 Tiempo dg,retardo OFF-ON para el relé 01 (Desde la tltima 0-120 0 0 120
desconexion)
210 N W 18 Tiempo de retardo ON-OFF para el relé O1 (Desde la Gltima 0-120 0 0 120

conexion)

Desescarche (dEF)

P e e S I KN A S

Frecuencia de desconexion del relé O1 -120 120
221 N W d1 Periodo de desconexion del relé O1 0 -120 0 0 120

Alarmas (AL)

I e e S S 3 3

0 = Relativo al SP

230 W Configuracién de las alarmas 1 = Absoluta 0 1

231 Nx10 W Al Alarma de maxima en sonda 1 A2 -999 A2 B B
232 Nx10 W A2 Alarma de minima en sonda 1 -999 - A1 A A Al
233 N W A3 Retardo de alarmas en la puesta en marcha 0-250 0 0 250
234 N W A5 Retardo de alarmas desde que se alcanza el valor de A1 0 A2 0-250 0 0 250
235 N W A6 Retardo de alarma externa al recibir sefial en entrada digital 0-120 0 0 120
236 N W A9 Polaridad relé alarma 0= Relle ONen alarma 0 0 1

1=Relé OFF en alarma

237 Nx10 W A10 Diferencial de alarmas 1-20.0 1 1.0 200
239 N W Al16 Desconexion del relé de alarma 01 tras pulsar la tecla ESC 10_:,3; 0 0 1
240 N W A7 Porcentaje de salida analégica con fallo de sonda 0-100 0 0 100

A=-505si P9=0, 1, 2 0 P33 5i P9=3, 4, 5

B= 99,9 si P9=0, 2; 150 si P9=1 0 P32 si P9=3, 4, 5

Al cambiar el tipo de sonda (P9), se cambia el valor de trabajo de los siguientes pardmetros: SP= 0.0, C2= B, C3=A, A1= B, A2=A, dénde Ay B
varfan segln el tipo de sonda.
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Configuracion general (CnF)

e e —— 3 2

0=Directo (frio)
1= Inverso (Calor)

251 N W P1 Retardo de todas las funciones al recibir alimentacion eléctrica 0-255 0 0 255

250 PO Tipo de funcionamiento

0 = Inactivo
1 = Bloqueo acceso a
252 N W P2 Funcion del codigo de acceso (password) parametros 0 0 2
2 = Bloqueo del
teclado

0= Enteros
1=Un decimal

255 N W P8 Unidades de visualizacion con sonda de temperatura 01:70? 0 0 1
0=NTC
1=PTC
o ' 2=PT1000
256 N W P9 Seleccion del tipo de sonda 32020 mA 0 0 5
4=0,5-4,5V
5=0-10V

o

254 N W P7 Modo de visualizacion

0=Activa al cerrar el
' - contacto
257 N W P12 Polaridad entrada digital 1=Activa al abrir el 0 0 1

contacto

0=Control por relé
1=Control por salida
analdgica con relé de

alarma 01

2=Control por salida
analdgica con relé O1

como ON/OFF para
variador de frecuencia

258 N R P31 Tipo de regulacion

259 N W P32 Valor de la sonda a 20mA / 4,5V / 10V (Si P9=3-5) -999 100 999
260 N W P33 Valor de la sonda a 4mA / 0,5V / OV (Si P9=3-5) -999 0 999

0=Desactivada
1=Alarma externa
2=Variacion del SP
(SP+C12)
3=Inversion de ciclo
de regulacion

261 N W P35 Configuracion entrada digital

. . - 0=4-20 mA
262 N R P36 Tipo de salida analégica 1=0-10V 0 0 L

Informacién (tid)

R ) e S B KT A S
- 247

Direccion para equipos con comunicacion * 247
0:9600 bps
. . 1:19200 bps
791 N R bh21 Velocidad de comunicacion: 2:38400 bps 0 0 3
3:57600 bps
792 N R L5 Codigo de acceso (Password) 0=No; 1=§i, 0 0 99
801 N R PU Version de programa - - -
802 N R Pr Revision de programa
803 N R Psr Subrevision de programa (Informacion)

* Ver etiqueta del equipo
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Estado del equipo

Permite consultar el estado del equipo.

Alarmas
Regiro| Too [pccsol ———————pmapion | alos

Alarmas Bit 0 = Error entrada S1
Bit 1 = Alarma maxima entrada S1
Bit 2 = Alarma minima entrada S1
Bit 3 = Alarma externa (AE)

1554  BITS R Bit 4 = Sin uso

0 = Inactiva; 1 = Activa

Bit 15 = Sin uso

Lectura de entradas y salidas

Y Y NS

1000 Nx10 Lectura de temperatura en sonda 1

1001 N R Lectura de la entrada digital 1 0 = Inactiva; 1 = Activa

1002 N R Estado del relé 01 0 = Inactiva; 1 = Activa
Teclado

Regiro | o [acceso] ————oegipan | o

Activacion de funciones  Bit 0 = Stand by
Bit 1 = Desescarche

22000 BITS W Bit 2 = Sin uso 0 = Inactiva; 1 = Activa

Bit 15= Sin uso

Estado de funciones Bit 0 = Stand by
Bit 1 = Desescarche

22001 BITS R Bit 2 = 3in uso 0 = Inactiva; 1 = Activa

Bit 15= Sin uso

Funciones pendientes Bit 0 = Stand by
(Peticion realizada y Bit 1 = Desescarche

pendiente de ejecutar)  Bit 2 = Sin uso 0

22002 BITS R = Inactiva; 1 = Activa

Bit 15= Sin uso
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Nos reservamos el derecho de suministrar materiales que pudieran diferir levemente de los descritos en nuestras Hojas Técnicas. Informacién actualizada en nuestra web.
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